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Chimie : (7 points)

1) * Définition des atomes isotopes :
Les atomes isotopes sont des atomes ayant le méme numéro atomique Z ; mais ils n'ont pas le
méme nombre de masse A.
* Identification des atomes isotopes :

(%ZC et ') et ( ZAr et ZAr)

2) Détermination du numéro atomique Z de I'atome X :
On sait que : QnOy(ZAX) =Ze

_Quy(2X)
€

-18
7= 20810 13

1610 —

Dot: Z

3) Calcul, en Kg de la masse matome de 'atome X : Q§
: — A
Ona: Mychantillon ~ N x matome(zx)

(%g@
Doli: Mygmd2X) = Mgchantillon §>

N
1801073

AN: (X)) = === 451 Y0*°Kg
matome Z 3,99.1023 (:\@\?2)
4) Déduction du nombre de nucléons AQ&QT atome :
On sait que : Mypme2X) = Axm » =massed'un nucléor)

D‘OI:I . A — matome(éAX) %
m, %
451107
A= =27

AN =
167107%" —

5) * Le symbole du noyau de I'atome X étudié :
D'apres la liste ; on trouve : 4 Al .
* Sa configuration électronique :

(K)*(L)’(Mm)®

6) * Le symbole de l'ion :
Cet ion a 13 protons et 10 électrons ; sa charge est alors : Q jon = 13.e - 10.e = 3.e;
Le symbole sera : gA@ * ou A3
* Sa configuration électronique :

(K)*(L)®
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Physiquel : (6 points)

1,00]1) Les deux types de trajectoire du mobile 6 :
- Entre 6¢ et 65 : La trajectoire est circulaire (curviligne) ;
- Entre Gs et 67 : La trajectoire est rectiligne.

1,00]2) * Les expressions numériques des vecteurs posi‘rionsO—Gze_‘rO—Ge dans la base G#,T):
* 0G =x2.f+y2.T =- 3,].?+l5.T * OGe =><6.f+y6.T =3+ 2,5.T
* Dessin des vecteurs O—Gz QO—Gai

1,00|3) Déduction par le calcul, des deux distances OG,etOGg :

On sait que : 0G=+/x% +y?
* OG6 = mﬂn * OG2 - (_3’1)2 +1’52 ~ §4cm

0,50] 4) Calcul de la vitesse moyenne Vmoy . Q§
S

Ona: Vmoy = CoGs + G584 * GyGs + GG, §

G~ 6y ST
—2
AN  Vmoy = 2¥19%13+ 5710 §

6,- 6, 5x20x1073

Il
(72}

150|5) Les caractéristiques de chacun des ve@r s vitesses instantanés V2et Ve :
* Calcul des modules :

V, = Vinoy = 258 = GlGZ i GZC@ 9+19107 _ hoen ot
6.6 2T % 2x 201073

Vi = Vimoy = GsG; _ 56 s
6,-6, 2T 2x2010
* Les caractéristiques :

=~

Vect. \ Carac. Origine Direction Sens Module
Vz G, La droite tangente a | Le sens du 095m.s™

la frajectoire en 6, | mouvement

bd

G La droite tangente a | Le sens du
Ve 6

-1
la tfrajectoire en 6¢ | mouvement 140m.s

1,00]6) Représentation des vecteurs vitesses V2et Ve :
On utilise I'échelle suivante : 1cm - O45ms'1

095
/on =——=21cmet /on =——=3lIcm
gV2) 045 1 oVe) = 04 =3lcm
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Physique2: (7 points) S

1) Définition d'un mouvement rectiligne uniforme d'u@\obile :
Le mouvement d'un mobile est rectiligne unifor. la trajectoire du mobile est rectiligne et le

Vecteur vitesse instantané reste constant %= te) durant le mouvement.

2) Recherche de I'équation horaire XEf(\J/ mouvement du mobile Aj :
- La fonction x1 = f(t) est affine dé ante, alors son équation est de la forme : % (t) =Vx1-t+X01

_240-0_

- Le coefficient directeur est ; @b At 0-8

S x(t=0) = 240m
[

enm ens

~30ms <0

- L'abscisse initiale est :

- Finalement I'équation s'écrira :

3) * Déduction de la vitesse Vi du mouvement du mobile A; :

La vitesse du mobile est : V= —V,, == (=30 =30ms !

* Le sens du mouvement du mobile Aj :

—

La composante V,, est négative, alors le sens du mouvement est opposé d celui du vecteur |

4) Détermination de I'équation horaire X2=q(t ) du mouvement du mobile A, .

—

- Le mouvement du mobile Az est rectiligne uniforme ayant le sens opposé a celui du vecteur | ;

L'équation horaire est de la forme : X% (t) =—Vot+Xy,

4 54 _ _
Avec=Vz=54l<m-h1=—6msl=15ms1 et X, =X%(t=0)=12am
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- Finalement I'équation s'écrira :
enm

ens

X, (1) =-15. 1 +120

5) Tracé du diagramme des espaces du mobile Az . (Avec justification) :
Considérons le point A (t+ =0 X, (0) =-15x0+120=120m)
et le point B (t = 8s; X, (8s) =—15x8+120=0m)

appartenant tous les deux a la droite d'équation: X, (t) =—15.t +120
S &

ens

enm
et tragons cette droite sur la figure2.
Ax(r;\)
‘240
200¢ \\
x1# f(t)
:160 N
S
120 N
80}~ N (S
xetgt) T ) A4
h
o T 4 ¢ %@;‘B:ﬁgfcsf
& N
figupe2 P

\Y/
6) Détermination par le calcul les inSTdHTS%%?Tg pour lesquels AjAz = D = 60m :

enm

Et encore :
AA :|X2 () = x (1) | %’éﬁ

=|- 301+ 240~ (-151 ¥ 120)|

=|-151t+120|
Donc on va résoudre I'équation :
|-15t+120| =D
Pour t = 11 :

~154,+120= + D
120-D _120-60_,_

alors t; =
15 15 —
Pour t =12
-15t,+120=-D
120+ D _120+60
alors t, = = =12s

15

enm

ns

Alinstant tona: X (t) =-30. 36%@&091 X, (t)=-15.t +120
"y

Ax(l';\)
|24C
200f—

N E ()
:160 s
120 L *
.80 it ‘D=60m
40 "2"9(")\*\~—:\

\
0 4s 6 X 0 | izs
\\ el
figure2 N D=160m




